
Machine  vise

7'シリーζの基本ઃܭをܧঝ
金幅とスリムボディにΑる多࿈ରԠϞデルޱい޿

VJ
ϚγϯόΠε�精密λΠϓ۩࣏

VJ 100, 150
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標準装備 ■ハンドル（�本／ユニバーサル）
■クランピングユニット（2セット）
■ガイドブロック（2個／本体に取付け）

オプション ■ワークストッパー
■ブロックジョー

※ϕースは別ചりしています。

1୆でも、ଟ਺୆でも
ࣗ༝ࣗࡏに૊合せ̤̠

■使用্の஫ҙ
口ۚを্Լٯにして、ຊମ֎ଆに取り付ける場合

締付力は10,N（1U）以಺
（ܰ締付）

・を൓転させボルトۚޱ
ワッシϟー（φ24以上）
を͝ 。用ください࢖

●ボルト、ワッシϟーは、お٬༷で͝用意ください。

7J-100

口ۚ取り付けํ法

× を൓転しないで取ۚޱ
り付けの場合、締付力
にΑͬ てはഁଛします。

ワークの傾き、締付けํ޲΁のҠ動がۃখ
になりߴ、 い締付け精度がಘΒれます。

ු্りを๷ࢭする
൒ٿセグϝントを࠾用

口ۚ౗Εを๷ࢭする
৽バックアップߏػ［ಛڐ取ಘࡁ］

スライドブロックのු上りをղফしました。

ϫイドな
։きとۚޱ
লスペース

ɺ੆ಈ໘はۚޱ
૯焼入

૯ݚຏ仕্͛
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証

H
L

൒ٿセグϝント

は（ϕース）۩࣏※
　JH-100,150-4を࢖用

ۚޱ

ワッシϟー（φ24以上）
ボルト

締付力



（2-13キリ、φ20×13ザグリ）
2-11キリ、φ17.5×10.5ザグリ
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寸法図 単位：mm

390
（515）
360

（480）

40
（50）

125
（145）

95
（
13
0）

95
（
13
0）

13
0

（
18
0）

18
2

（
20
6）
80
（
90
）

50
（
60
）

32
0

（
44
0）

390
（515）
360

（480）

40
（50）

125
（145）

95
（
13
0）

95
（
13
0）

13
0

（
18
0）

13
0

（
18
0）

18
2

（
20
6）
80
（
90
）

50
（
60
）

45
0

（
62
0）

40
（50）

390
（515）
360

（480）

125
（145）

95
（
13
0）

95
（
13
0）

13
0

（
18
0）

13
0

（
18
0）

13
0

（
18
0）

18
2

（
20
6）
80
（
90
）

50
（
60
）

58
0

（
80
0）

マシンバイス૊み߹Θͤ寸法図۩࣏ 単位：mm
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※（　）಺は、ブロックδョー取り付けの場合

金幅ޱ
VJ-100 VJ-150

金高さޱ
金最大։͖ޱ
ワーク取付面（摺動面）高さ

仕 様
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18h7
25

18h7
40

ガイドブロック幅

VJ-100 VJ-150

製品質量　　　　kg

単位：mm

0.010
0.020
0.010
0.015
0.015
0.015
0.015

100について
100について
100について
100について
100について
100について

基準溝 基準溝

༰஋検　査　項　目ڐ
本ମ底面とҠ動׈ۚޱり面との平行度
の྆くわ͑面間の平行度ۚޱ
り面との直角度 （直角Αりখの׈ۚޱのくわ͑面とҠ動ۚޱఆݻ と͜）
本ମ底面のガイドブロックとݻఆۚޱくわ͑面との直角度
本ମ底面のガイドブロックとݻఆۚޱくわ͑面との平行度
締付けたテストブロック上面とフレーム底面との平行度
締付けた࣌のテストブロック上面のුき上り （ม位஋）

1
番　号

2
3
4
5
6
7

単位：mm

1 2 3

4 5 6・7

※本図は7J-100をࣔします。（　）಺は、7J-150を表します。
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7 h718

JH-100,150-2 JH-100,150-3 JH-100,150-4

※本図はJH-100-ˎをࣔします。（　）಺は、JH-150-ˎを表します。
。にはマシンバイスは含まれませΜ（ϕース）۩࣏　

■ハンドルɾブロックジョー

385 510本体総௕さ

精 度
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